SIM GDYNIA

SPOLKA Z OGRANICZONA ODPOWIEDZIALNOSCIA

®
©
SPOLKA KOMANDYTOWA
80-209 CHWASZCZYNO, POLAND
GDYN . Revernde

NIP: PL 5892008863

BDO: 000142306

tel. +48 58 554 09 20

SINCE 1978 fax +48 58 554 09 21
mail: sim@simgdyni

ISO 9001:2015 ; ISO 14001:2015 ey e i

Motoreduktor MRS 30 jest urzgdzeniem stuzacym do uzyskania
pomniejszonych (o krotnos¢ przetozenia) obrotow na wyjsciu. Sktada
sie on z reduktora slimakowego RS 30, tgcznika ze sprzegtem i silnika
Przeznaczony jest do pracy ciggtej. Produkowany jest w kilku wersjach
roznigcych sie: wielkoscig przetozenia, wersjg watka wyjsciowego
(jedno lub dwustronny), konfiguracjg wejscie - wyjscie (prawo - lewo)
oraz typem silnika. Reduktor jest zalany olejem przektadniowym
bezobstugowym, kiérego nie nalezy wymieniaé. Masa reduktora
z tacznikiem wynosi ~ 2.3 kg.
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i=6,25 & i=8 i=12,5 =25 i=30
M RS 3 0 z1/22=4/25 z1/z2=3/24 z1/z2=2/25 z1/22=1/25 z1/22=1/30
m=1,5 m=1,5 m=1,5 m=1,5 m=1,25
n=83 n=79 n=75 n=63 n=59
n1 =~1400 obr/min samohamowalnos¢: - samohamowalno$é: - samohamowalnosé: - samohamowalnosé: - samohamowalnosé: -
2 Obroty Moz Moment Wymiary Moc | Moment | Obroty Moc Moment | Obroty Mac Moment | Obroty Moc Moment | Obroty Moc Moment | Obroty
§§é T wejéciowe | wejsciowa | wejiciowy - wibciows | wyjdciowy | wyjiciowe | wyjéciows | wyjdciowy | wyjbciowe | wyjbciowa | wyjdciowy | wyjsciowe | wyjsciowa | wyjsciowy |wyjéciowe | wyjsciowa | wypsciowy | wyjéciowe
£3% siinka nt N1 M1 N2 M2 n2 N2 M2 n2 N2 M2 n2 Nz M2 n2 N2 M2 nz
] [obrimin] W) [Nm] @A | @B | @C D k] Nm] [obrimin] kW] Nm] [abrimin] [kw] Nm] [obeimin] [kW] [Nm] [ebe/min] [a] [Nm] [obrimin]
1 Sg 56-4A1 1400 0,08 0.4 0,05 2 0,04 2 0,04 4 0,03 6 0,03 7
17! 12 56
2 Sg 56-4B1 1400 | 0,09 0.6 105|708 0,07 3 224 0,07 4 § 0,06 6 0,05 10 0,05 1
3 Sg 63-4A1 1380 0,12 0.8 120 | 80 | 100 65| 0,10 L 0,09 5 0,09 8 0,07 14 0,07 15 46
- Sg 63-4B1 1380 | 0,18 12, 0,15 6 220 0,14 8 172 0,13 12 110 011 21 55 0,10 23
5 Sg 71-4A2 1380 | 0,25 1,7 |105] 70 | 85 0,20 9 0,20 " 0,18 17 0,15 29 0,14 32
6 Sg 71-4B1 1370 | 0,37 25 |140| 95 | N5 | 9 0,30 14 219 0,29 17 171 0,28 25 109 0,23 43 54
n1 =~900 obr/min =81 n=77 n=72 n=59 n=54
% - Obroty Moc Moment Wymiary Moc | Moment | Obroty Moc | Moment | Obroty Moc | Momen: | Obroty Mec Moment | Obroty Moc | Moment | OBty
”gf Typ wejbciawe | wejsciowa | wejsciowy wyjbciows | wyjiciowy | wyfsciowe | wyjiciowa | wyjiciowy | wyjéciows | wyjsciowa | wyjsciowy | wysciows | wyjbciowa | wyjScowy [wyjsciows | wyjiciow | wyjbciowy | wjtcowe
S8E silnika nt N1 M1 N2 M2 n2 N2 M2 n2 N2 M2 n2 N2 M2 n2 ) M2 n2
8~ [obeimin] (L] [Nm} @A | @B | @C D Tkw] INm] | [ebrfmin] W) INm] [obrimin] &w] [Nm] fobeimin] kW] [Nm] [obrfmin] L] [Nm] [obrimin]
1 Sg 63-6A1 820 0,09 1.0 126 | w0 Lioo | 65 0,07 5 131 0,06 6 102 0.06 10 65 0.05 16 32 0,04 18 27
2 Sg 63-6B1 880 0,12 1.3 | 0,09 7 140 0,09 8 110 0,08 12 70 0,07 20 35 0,06 22 29
1 1 0,14 1 7 1 A T 7.
3 Sg 71-6A1 900 0,18 9 110 | esr | 19511 <o 1 0 144 0.13 2 112 0,13 8 2
4 Sg 71-6B1 800 0,25 2,6 0,20 14 0,19 17

zastrzegamy mozliwos¢ zmian wynikajgcych z rozwoju konstrukcji




